PROGRAMME DE COLLES
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Chapitre 4

Circuits électriques dans I'RRQS

| - Grandeurs électriques

A) Intensité du courant électrique

a) Charge électrique

b) Porteurs de charge

o) Courant électrique

d) Intensité du courant

e) Mesure et Ordres de grandeur
B) Tension électrique

Q) Potentiel électrique

b) Tension électrique

<) Mesure et Ordres de grandeur

Il = Circuits électriques

A) Approximation des régimes quasi-stationnaires
B) Vocabulaire de base pour la description d'un circuit
Q) Lois de Kirchhoff
a) Conséquence de la conservation de la charge : Loi
des noceuds
b) Additivite des tensions et loi des mailles

lIl - Dipbles

A) Conventions récepteur / générateur
B) Recepteurs usuels
a) Interrupteur
b) Conducteur ohmique
<) Condensateur
d) Bobine
Q) Geénérateurs usuels
a) Source idéale de tension
b) Source réelle de tension
) Source ideale de courant
D) Aspects energétiques
a) Energie et puissance électriques
b) Puissance recue par un conducteur ohmique
Q) Energie stockée dans un condensateur et dans une
bobine

IV — Ouitils de résolution de problemes d’'électronique

A) Association de conducteurs ohmiques en série
a) Reésistance équivalente
b) Diviseur de tension
B) Association de conducteurs ohmiques en parallele
a) Reésistance équivalente
b) Diviseur de courant

1D : CORRIGE

Rq colleur :

= les caractéristiques, c'est terminé ! De méme, on ne cherche plus de point de
fonctionnement pour les dijpdles dont la loi n'est pas connue



le passage de la quantification de la charge & la continuité ou courant par
somme sur une grande quanltité de porteurs de charges a été souligné, c'est
un des altendus ou nouveau programme

&

Chapitre 5

Cinématique du point

| = Outils d'étude du mouvement

A) Reéférentiels
B) Grandeurs vectorielles caractéristiques

Il - Repérage d'un point

A) Repérage dans le plan
a) Coordonnées cartésiennes
b) Coordonnées polaires
B) Repérage dans l'espace
a) Coordonnées cartésiennes
b) Coordonnées cylindriques
) Coordonnées sphériques!
Q) Vecteur déplacement élémentaire

lll - Erxemples de mouvements

R) Définitions
B) Etude du mouvement & vecteur accélération constant

! Les coordonnées sphériques sont données dans leur plus simple appareil.
L’étudiant est capable de repérer un point par ses coordonnées sphériques et de
donner son vecteur déplacement élémentaire dans ce systeme. C’est tout.

a) Cas d'un vecteur accélération nul
b) Cas d'un vecteur accélération constant non nul
Q) Etude du mouvement circulaire
a) Cas genéral
b) Cas particulier du mouvement circulaire uniforme
D) Geénéralisation & une trajectoire quelconque : le repere de
Frénet

1D : CORRIGE

Rq colleur :

= Peu de changemenls dans le programme - On introduit les degrés de liberté
dés ce chapilre, pour le moment, ¢a sert surtout a souligner la particularité ou
mouvement circulaire

= la toute derniere partie llI-D) est une ouverture vers le mouvement
quelconque mais n‘a pas a vocalion a élre ulilisée trés fréquemment - l'idée
esl de faire comprendre que les composantes de I'accélération nous donnent
des informalions sur la vitesse el la courbure, quelle que soit la trajectoire
(on en parlait déja dans I'ancien progarmme)



